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	Sekcja projektowa

	Lp
	Nazwa Koła Naukowego
	Opiekun KN (sekcji)
	Skład autorów - max 3 osoby
	Tytuł zgłoszenia
	rok studiów i stopień

	P_1
	KN Systemów i Urządzeń Transportu Bliskiego
	dr inż. Zygmunt Dziechciowski, opiekun projektu: dr hab. inż. Grzegorz Tora, prof. PK
	Łukasz Bielaszka
	Projekt, wykonanie i badania monolitycznego manipulatora 2D do mikroprzemieszczeń z napędem manualnym
	3 sem., II stopień

	P_2
	KN Automatyki i Robotyki
	dr inż Krzysztof Wójcik, opiekun projektu: dr inż. Marcin Malec, dr inż. Marcin Morawski
	Maciej Kopała
	Budowa pojazdu pływającego z napędem falowym typu MPF
	1 rok, II stopień

	P_3
	KN Automatyki i Robotyki
	dr inż Krzysztof Wójcik, opiekun projektu: dr inż. Marcin Malec, dr inż. Marcin Morawski
	Michał Garncarz 
	Podniesienie poziomu technologicznego TRL konstrukcji modułów biomimetycznego pojazdu pływającego
	1 rok, II stopień

	P_4
	KN Automatyki i Robotyki
	dr inż. Waldemar Małopolski (opiekun sekcji)
opiekun projektu: dr inż. Waldemar Małopolski
	Michał Ciwiński
Marcin Domański
	Maribu - robot kelner
	1 rok, II stopień

	P_5
	KN Automatyki i Robotyki
	dr inż. Stanisław Krenich (opiekun sekcji)
opiekun projektu: dr inż. Stanisław Krenich, 
mgr inż. Piotr Łubiarz
	Kamil Kaczmarz 
Paweł Konias
	Przyszłość edukacji: ramię robota sześcioosiowego wykonane w technologii druku 3D
	3 rok, 1 stopień

	P_6
	KN Inżynierii Medycznej
	opiekun koła: dr inż. Sylwia Łagan; opiekun projektu: dr inż. Dominik Wyszyński
	Natalia Mędrowska 
	Model 3D mózgu na podstawie MRI: interaktywny projekt z wykorzystaniem Arduino.
	1 rok, II stopień

	P_7
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Magdalena Krzywda
	Koncepcja protezy kończyny górnej przeznaczonej do wspinaczki górskiej
	3 rok, 1 stopień

	P_8
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Jakub Kot
	Redesign systemu protez Body-Powered
	3 rok, 1 stopień

	P_9
	KN Inżynierii Medycznej
	opiekun koła i projektu: dr inż. Sylwia Łagan; 
	Paulina Siarkowska, Klaudia Młyńska
	Projekt indywidualnej protezy kończyny górnej po amputacji kciuka
	3 rok, 1 stopień

	P_10
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: dr hab. prof. ASP Marek Liskiewicz
	Mikołaj Cęckiewicz
	Koncpecja składanego modułowego longboardu elektrycznego
	3 rok, 1 stopień

	P_11
	KN Inżynierii Produkcji; sekcja: 
	dr inż. Emilia Franczyk
	Mikołaj Mosoń, Albert Ryznar, Gabriela Szafrańska, Oliwia Mazurkiewicz, Ewelina Jasz, Dominika Krupa, Kacper Mrozik, Bartosz Pudlik
	Projekt i wykonanie chwytaka hydraulicznego
	3 rok, 1 stopień

	P_12
	KN Inżynierii Produkcji - sekcja ZIiSJ
	dr inż. Sabina Motyka
	inż. Natalia Korczak, Patrycja Kuca
	Opracowanie strategii marketingowej na przykładzie producenta obuwia
	rok 1 II st. IP; rok 3 I st. IP

	P_13
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Kornelia Sowa
	Handy support - nakładka ułatwiająca chwyt dla osób z niepełnosprawnościami
	1 rok, II stopień

	P_14
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Wiktoria Kowal, Weronika Nawrocka
	Audios - koncepcja modułowego asystenta słuchowego
	3 rok, 1 stopień

	P_15
	KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła: mgr inż.Marek Pawłowicz; opiekun projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Michał Pawlus
	Proteza dla kierowców
	3 rok, 1 stopień


	Sekcja badawcza

	Lp
	Nazwa Koła Naukowego
	Opiekun KN (sekcji)
	Skład autorów - max 3 osoby
	Tytuł zgłoszenia
	rok studiów i stopień

	B_1
	KN Systemów i Urządzeń Transportu Bliskiego
	dr inż Zygmunt Dziechciowski
	Jakub Leśniowski, Monika Świderska, Aleksandra Urban
	„Badania wytrzymałości osób w trakcie death hang’u wykonywanego w niskiej temperaturze – eksperyment w komorze termoklimatycznej” 
	3 sem. studiów II stopnia

	B_2
	KN Inżynierii Medycznej
	opiekun koła: dr inż. Sylwia Łagan; opiekun projektu: 
	Igor Ważydrąg
	Metoda oceny właściwości piezoelektrycznych tkanki kostnej
	3 rok I stopień

	B_3
	KN Inżynierii Medycznej
	opiekun koła: dr inż. Sylwia Łagan; opiekun projektu: dr inż. Sylwia Łagan, dr hab. inż. Aneta Liber-Kneć
	Zuzanna Zając
	Ocena właściwości mechanicznych cementów kostnych o niskiej lepkości
	3 rok I stopień


Sekcja interdyscyplinarna 
	Nazwa Koła Naukowego
	Opiekun KN (sekcji)
	Skład autorów - max 3 osoby
	Tytuł zgłoszenia
	rok studiów i stopień

	I-1 KN Inżynierii Produkcji - sekcja ZIiSJ
	dr inż. Sabina Motyka
	inż. Martyna Jagielska
	Rozwój innowacyjnego produktu na przykładzie marki JAGIELSKA.DESIGN
	rok 1 II stopień IP

	I-2 KN Inżynierii Wzornictwa Przemysłowego Form & Fuction
	opiekun koła i projektu: mgr inż.Marek Pawłowicz
	Wiktoria Kowal
	Koncepcja pasywnej protezy kończyny umożliwiającej dopasowanie rozmiaru do wieku dziecka
	rok 3, stopień I, IWP
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