Zatacznik nr 1 do Procedury organizacji studenckich praktyk zawodowych na studiach | lub Il stopnia
o profilu ogélnoakademickim na Politechnice Krakowskiej

miejscowos$¢ data
Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki w Krakowie

imigl/imiona i nazwisko studenta

nralbumu: .....coooeeveviieeeenn,

NEGIUPY: «eeeeieeeiieeeees

Wydziat Mechaniczny

kierunek: Automatyka i Robotyka

specjalnos¢: Sterowanie i Monitoring Maszyn i Urzadzen
studia niestacjonarne | stopnia

profil ogélnoakademicki

Do
podmiotu zewnetrznego

dd.mm.rr.

Uzasadnienie wyboru i celu realizacji studenckiej praktyki zawodowej w wybranym podmiocie
zewnetrznym:

" Niepotrzebne skreslic.



RAMOWY PROGRAM PRAKTYK

Planowane do osiagniecia efekty uczenia sie przewidziane w programie studiow
dla studenckiej praktyki zawodowej

EK1 Wiedza Zna i rozumie podstawy automatyki i robotyki oraz teorii sterowania, konieczne do rozwiazywania
zagadnien inzynierskich z zakresu z zakresu inzynierii mechanicznej; zagadnienia dotyczgce sterowania i napeddéw
hydraulicznych oraz pneumatycznych, a takze sterowania procesami przeptywowo-cieplnymi oraz automatyzacji
systemow wytwarzania

EK?2 Wiedza Zna i rozumie perspektywy i trendy rozwoju automatyki i robotyki, automatyzacji, sterowania, informatyki,
elektroniki i systemow wspomagania decyzji.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi przeanalizowa¢ mozliwosci automatyzacji maszyn i systemoéw w zakresie inzynierii
mechanicznej.

EK4 Umiejetnosci Student potrafi dobra¢ parametry ukfadu sterowania procesem ciggtym, dla zadanej specyfikacji.

Planowany zakres studenckiej praktyki zawodowej

podpis studenta
Podmiot zewnetrzny:
Wyrazam zgode.*
Nie wyrazam zgody.* Uzasadnienie:

miejscowo$c data podpis i dane osoby reprezentujgcej
podmiot zewnetrzny

Politechnika Krakowska Wydziat Mechaniczny

piecze¢ albo nazwa wydziatu PK

Opiekun praktyk z ramienia wydziatu PK:

Wyrazam zgode i potwierdzam zgodnos¢ profilu podmiotu zewnetrznego z kierunkiem studiow
studenta.*

Nie wyrazam zgody.* Uzasadnienie:

data dr inz. Piotr Pajgk




